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1.3 부하 장착부 상세 
 

 

 

【RA007S/RA007/RA005L】  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주의 

툴 부착볼트(M5)의 조이는 깊이는 장착면의 나사 깊이 이하로 하십시오.나사 

깊이를 초과하여 볼트를 조이면 손목이 망가질 우려가 있습니다. 
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1.4 어플리케이션용 커넥터 

 
 

■ 어플리케이션용 커넥터 상세 

 

【RA007S/RA007/RA005L】  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■ Air 구성 부분 

 

 

 

 

 

 

 

베이스 커넥터 형식  

SCC2A25-24P 

상대측 커넥터 형식 

SCC2A25-24S 
 

상부 커넥터 형식  

JN1AS10ML-R(JAE) 

상대측 커넥터 형식 

JN1DS10SL2(JAE) 
 

USER I/O PIN MAP BASE PIN MAP 

AIR 2 

AIR 1 
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2.1 각부의 명칭  

 

 

 

 

 

 

 

 

2장 취급 주의 사항 

J2 FRAME 

J4 Adapto r 

동작  축명과  동작 방향 

Base Frame 

제 1 축  모터    
 

J 1 FRAME 

제조  명판 (우측면 )  

제 5 축  모터 

 

RY+ 

RY- 

RZ+ 

제  5 축 

제  4 축 
 

RX- 

제  6 축 
RZ- 

RX+ 

제  3 축 

X- 
X+ 

Y+ 
Y 

제  1 축 

제  2 축  

 
Y- 

Z- 

Z+ 

제  2  축  모터    
 

제  3  축  모터    
 

J3 FRAME 

J4 FRAME 

제 6 축  모터 

 

제  4  축  모터    
 

   
 

J5 FRAME  

Robostar                                   

MODEL : N2S-RA007 

MAX REACH : 930 

J1 : 750W     J2 : 750W 

J3 : 400W     J4 : 100W 

J5 : 100W   J6 : 100W 

SER. NO :  

MADE IN KOREA                                              

Robostar Co., Ltd. 

제조 명판 


